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Цель работы: Разработка метода выделения прямолинейных 
сегментов кромок на радиолокационных изображениях.

Основные задачи: 

1. Исследовать существующие методы выделения прямолинейных 
сегментов кромок на изображениях.
2. Оценка эффективности применения этих методов к 
изображениям.
3. Реализация метода с учётом выделенных недостатков.
4. Провести экспериментальное исследование предложенного 
метода.
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Существующие методы выделения кромок
• Детектор Кенни и преобразование Хафа. 
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• Детектор Рендела



Структура предложенного метода выделения 
прямолинейных сегментов кромок на 
радиолокационных изображениях.

1. Преобразование изображения в полутоновое.

2. Сглаживание изображения с помощью фильтра Гаусса.

3. Выделение кромок на изображении.

4. Фильтрация линейных сегментов кромок.

5. Поиск максимума и угла.

6. Выделение профиля градиента и оценка координат начальной и 
конечной точки линии.

7. Селекция кромок по направлению.

8. Удаление сегмента кромки на градиентах.
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1.  Сглаживаниеизображения
Фильтр Гаусса: 
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2.  .Выделениеграниц
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3. Фильтрация линейных сегментов кромок 
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4. Поиск максимума и угла
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5.      Выделениепрофиляградиентаиоценка
     координатначальнойиконечнойточки

линии
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6. Селекция кромки по направлению
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7.     .Удалениесегментакромкинаградиенте
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а) Область с выделенной кромкой б) Область с удалённой кромкой



 Экспериментальное
 исследование
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а) Результат применения детектора Кенни и преобразования Хафа

б) Результат применения детектора Рендела. в) Результат применения предложенного метода.



Заключение

  Предложен метод выделения прямолинейных сегментов 
кромок на радиолокационном изображении, работающий 
при более низких отношениях сигнал/шум в сравнение с 
существующими и позволяющий получить точки 
пересечения.
  Представлены результаты экспериментальных 
исследований с применением предложенного метода 
выделения кромок на радиолокационном изображении. 
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Спасибо за 
внимание!
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